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AI 데이터생애주기
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검사

오류사항 피드백, 보완 조치, 품질검사기준 및 가이드라인 반드시 준수

공정별 품질검사 결과에 따른 오류발생 공정의 품질개선 활동 지속 수행



샘플데이터
1-Cycle 자가점검

30%~50%

설계 적정성

구축 목적 후보 모델

AI

합치성, 준비도 확인

측정지표 적정성

목표 달성도 점검

품질 목표 달성 여부

초기데이터
1-Cycle 자가점검

중간데이터
1-Cycle 자가점검

최종데이터
자가점검 또는외부검증

오류 개선 여부 점검

오류 개선 여부 점검

체크리스트결과보고서 체크리스트결과보고서 체크리스트체크리스트

품질 목표 달성 여부

오류 개선 여부 점검



프로세
스

산출물

※ 품질 자가점검 활동 중 필수 활동(*), 그 외 활동은 사업규모, 범위, 일정 등에 따라 선택적 수행

사전품질검증

최종품질검증

사전 품질검증결과서

최종 품질검증결과서

•사업수행계획서
•구축공정가이드라인
(임무정의)

•구축공정가이드라인(획득)
•수집도구및사용설명서
•개인정보자율점검표

•구축공정가이드라인(정제)
•정제도구및사용설명서

•구축공정가이드라인(가공)
•라벨링 도구및사용설명서

• AI모델알고리즘및관련문서
• AI모델테스트결과서

•활용가이드라인
(데이터설명서포함)
•데이터활용교육영상
•하자및유지보수계획서

· ·

•사업수행및구축계획수립
•데이터구축절차, 조직구성
•임무정의적절성검토
•품질목표및점검기준수립

•수집방법및기준현행화
•수집도구및저장환경검토
•데이터법적근거검토
•원시데이터품질검사

•정제방법및기준현행화
•개인정보/민감정보비식별화
•정제도구및저장환경검토
•원천데이터품질검사

•라벨링방법및기준현행화
•라벨링도구및저장환경검토
•라벨링데이터품질검사

•구축목적-AI모델합치성확인
•학습결과확인및최적화
•품질검증결과보완조치

• 개방용데이터하자및
유지보수

• 사용자품질개선의견반영

원시데이터 원천데이터 라벨링데이터 학습용 데이터 학습용 데이터(공개용)

과제조정위원회

데이터설계시점

구축초기시점

중간시점

최종시점

과제조정위원회 자가점검

샘플데이터 1-Cycle 자가점검

•사업수행계획서

초기데이터 1-Cycle 자가점검*

중간데이터 1-Cycle 자가점검*

최종데이터 1-Cycle 자가점검

•중간단계 품질 자가점검 체크리스트

•사업수행결과보고서

•과제조정위원회 자가점검 체크리스트

•샘플데이터 1-Cycle 자가점검 체크리스트
및 결과보고서

•초기데이터 1-Cycle 자가점검 체크리스트
및 결과보고서

•초기데이터(10% 이상)

학습용 데이터 1% 이내

품질지표기준 합의

구축 공정별품질관리활동의적정성검토 품질점검활동결과물의적정성검토
품질검증기준합의및

검증결과확인

품질관
리 활동 학습용 데이터 10% 이상

학습용 데이터 30% 이상

학습용 데이터 100%

품질지표 기준서 v1.0

품질지표 기준서 v2.0



다양성
(통계)

충분성, 균등성, 

편향성 여부 확인

다양성
(요건)

최소 어절 , 

구성비 중첩률(50% 이상) 등

구문 정확성
정확도

99.5% 이상

의미 정확성
정확도

95% 이상

유효성
인공지능학습모델별

적정기준설정



유사성 중복문장 1% 이하

유해성 유해표현 포함 여부 확인

일치성 정확도 95% 이상

정렬성 정확도 95% 이상



유용성 (비정형) 정확도, F1-점수, VTT 정답율, FID

안전성
비가역알고리즘사용여부, 개인정보

비식별화여부, 형태유사도, 지각유사도

추론 적절성 정확도 90% 이상

추론 일관성 정확도 90% 이상

* “합성데이터생성참조모델”, 개인정보보호위원회, 2024.5



4. 데이터신유형별품질관리> LLM 데이터 (1/2)



4. 데이터신유형별품질관리> LLM 데이터 (2/2)



4. 데이터신유형별품질관리> LMM 데이터(1/2)



4. 데이터신유형별품질관리> LMM 데이터(2/2)

구분 내용

객체정보 원천데이터 이미지내 객체수(사람, 사물)

상호작용 객체간 유기적 작용 정보

배경정보 날씨, 지역, 지형, 분위기

객체위치정보 배경객체 위치정보

<예시>

➢ 적절한캡션
한남자가파도가치는바닷가중앙에
서프보드를들고있다.

항목 판정 판정 세부내용

객체정보 데이터 내 객체 수 O X 서프보드 누락

상호작용 객체간 유기적 정보 O X (들고) 누락

배경 날씨, 지역 O O

위치정보 배경 객체 정보 O O

▣정보추출 비율
:  캡션내이미지 정보 포함비율

➢ 부적절한캡션
해변에한사람이놀고있다.

구분 내용

완전성 문법, 어순 오류 확인

유해성 욕설 편향적 정보확인

신뢰성 내용결함, 환각 유무 확인

<예시>

▣정보표현적절성
:  캡션내용이 정보 전달에적합

항목 판정 판정 세부내용

완전성 문법 어순오류 O X 붉은벽이 SOS 비상전화를 설치하는
것이 아닌 붉은 벽에 SOS 

비상전화가 설치되어 있는 것이 맞는
표현

유해성 욕설/편향적내용 O O

신뢰성 결함, 환각 O O

➢ 적절한캡션
붉은벽돌벽앞에비상버튼과안내
버튼이있는서울교통공사의
비상전화가설치되어있다.

➢ 부적절한캡션
붉은벽이붉은색SOS 비상전화
부스를설치하고있다.

구분 내용

속성연관성

색감(color) 색상 색감표현

질감(texture) 객체에 대한 질감표현

감정(emotion) 감정표현

분위기(mood) 맥락적분위기

미사여구(rhetoric) 객체 환경에 사용되는 표현

객체관계성 위치정보(spatial) 객체주변 공간정보 표현

<예시>

➢ 적절한캡션
작은소녀가숲속에서우산을들고
행복한표정을짓고있다.

항목 판정 판정 세부내용

색감(color) - X 서프보드 누락

질감(texture) - X (들고) 누락

감정(emotion) O X

분위기(mood) - X

미사여구(rhetoric) - X

위치정보(spatial) O X

➢ 부적절한캡션
작은소녀가우산을들고있다.

▣정보표현풍부성
:  맥락적 감각적 정보를풍부하게 전달



4. 데이터신유형별품질관리> 합성데이터(1/3)



4. 데이터신유형별품질관리> 합성데이터(2/3)



응답자A 50 100 50.0%

응답자B 60 100 60.0%

4. 데이터신유형별품질관리> 합성데이터(3/3)

원본
이미지

합성
이미지

달성 기준



4. 데이터신유형별품질관리> 추론데이터(1/3)

추론데이터 정의 및 개요

□단순입력-출력이 아닌사고과정을 포함한데이터
• 예: CoT, Multi-hop QA, Visual Reasoning
• 설명가능성, 복합문제해결능력요구

□초거대모델의추론(Reasoning) 능력학습을위해논리적인사고와구

조화된단계를통해답변및 행동을도출하는CoT*데이터구축

문제해결또는질문에답할때단계별추론과정을설명하며답변을생성하는방식

※ 단답식이아닌복합적인추론을요구하는문제를만들고, 각추론단계별로최적화된사고과정을선별

후작성하여답변까지도출하는적절한방안과이를검증하는방안을제시

※ CoT데이터는각과제별특성*에맞추어질문, 답변을구성하고전문적인지식이나고도의추론과정이

포함되도록사람이작성한CoT기반의데이터로구축할것

CoT(Chain of Thought)

1단계
문제정의/
질문분석

2단계
환경 및

대상식별

3단계
해결전략
수립/실행

4단계
결과평가

목적 / 내용 각단계 내용 및그 단계에서 수행해야 하는 업무(TASK) 정의

필요데이터 각단계 임무수행을 위해 필요한 데이터에 대한 링크 및 내용 서술

어노테이션
각단계 임무를 수행을 위한 필요요소에 대한 어노테이션 및 라벨링
(이미지, 동영상, 시계열 데이터) 

판단기준 다음 단계로 넘어가기 위해 만족해야 하는조건들을 규정

피드백
단계임무수행이 성공여부 및 성공을 위해필요 했던 요소 등 부가적
정보 제공

CoT단계

구성



판단근거 및 피드백 정보(예시)                                    Q. 초록 뚜껑 소스통 꺼내줘

4. 데이터신유형별품질관리> 추론데이터(2/3)

목표및
환경인식

대상식별

가능성판단/
접근계획수립

동작(파지)
수행

이동

어노테
이션

피드백

판
단
기
준

(다
음단
계진
행)

사고
내용

사용자 명령
'초록색 뚜껑
소스통’을
꺼내줘

Bounding 
Box 좌표
물체에 대한
Label

환경인식
성공/실패 여부

어노테
이션

피드백

판
단
기
준

(다
음단
계진
행)

'초록색
뚜껑
소스통’
을 찾음

뚜껑 식별
색깔구분
뚜겅 위치

대상식별
성공여부

사고
내용

어노테
이션

피드백

판
단
기
준

(다
음단
계진
행)

파지가능성
판단
접근경로는

목표위치
로봇그리퍼
상태정보
어프로치벡터

예상접근로
로봇팔 궤적
장애물 유무

사고
내용

어노테
이션

피드백

판
단
기
준

(다
음단
계진
행)

적절한
힘과
동작으로
파지했나?

파지하기위
한
로봇정보
힘의
벡터정보
접촉위치

로봇팔 움직임
파지성공/살패여부

사고
내용

어노테
이션

피드백

파지성공
사용자가
원하는
위치로
대상을
이동

놓을 위치정보
목표영역
폴리곤

안전한
이동확인
놓기

성공/실패여부

사고
내용



4. 데이터신유형별품질관리> 추론데이터(3/3)



5. 차세대 데이터 품질검증방법 (LLMas a judge, 준비중)



5. 차세대 데이터 품질검증방법 (LLMas a judge, 준비중)



감사합니다


